Al0-6
BMW PikaKiinnitysadapter
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Tekniset tiedot: Mitat 55 x 14 x 80 mm | Materiaali PAG6 | Vedenpitavyys IP68



1. Pura pallonivelpohja 2. Asenna BMW:n pikakiinnitysmoduuli

Poista vakiopallokiinnitys AlO-6-naytosta. Asenna BMW:n pikakiinnitysmoduuli paalaitteeseen ja
kirista ruuvit. Suositeltu kiristysmomentti: 1,4 Kgf-cm.
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3. Kytke AlO-6 BMW Motorrad -pohjaan

Aseta AlO-6 BMW Motorrad -pohjaan.
Varmista, etta se on kiinnitetty turvallisesti

estaaksesi laitteen putoamisen 1dysyyden
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AlO-6 MAX: Jos kamerasarjaa ei osteta, BMW:n pikakiinnityskaapelia ei tarvitse asentaa. e

AlO-6 LTE: Koska BMW Nav Prep menettaa virran kokonaan kun BMW sammutetaan, on
suositeltavaa kytkea BMW:n pikakiinnityskaapeli moduulin Type-C-porttiin ja virtakaapeliin, vaikka
kameraa ei olisi asennettu. Muutoin tarinahalytysilmoitukset ja etasuoratoisto eivat valttamatta toimi.



4. Kameran kytkenta

Kytke kameran pikakiinnityskaapeli
etu-/takakameraan ja moottoripyoéran
akkuun.

1. Tunnista etu- ja takakamerat
tarkistamalla tarrat.

Etukamera
Takakamera

2. Kohdista liitin a-merkin kanssa ennen
kytkemista. Aseta sitten ja kirista mutteri.

3. Sulakekotelo (3A)

4. Kytke punainen johto moottoripydran akun plusnapaan.
5. Kytke musta johto moottoripydran akun miinusnapaan.
6. Kytke keltainen johto moottoripydran ACC-liittimeen.

5. Kytke ja kiinnitd kameran
pikakiinnityskaapeli

Aseta kameran pikakiinnityskaapeli BMW:n
pikakiinnitysmoduuliin ja kirista ruuvit. Valta
tiheda purkamista. Suositeltu ruuvien
kiristysmnomentti: 1,8 Kgf-cm.

Kiristd ruuvit.

6. Asenna AlO-6 BMW Motorrad -pohjaan

Asenna AlO-6 BMW:n pikakiinnitysmoduulilla ja
pikakiinnityskaapelilla BMW Motorrad -telineeseen.
Varmista, etta se on kiinnitetty turvallisesti
estaaksesi laitteen putoamisen |0ysyyden vuoksi.




